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PRESENTACIÓN 
  

Estimados lectores.  

La temática de esta colección corresponde a la descripción y cálculo de los 
elementos básicos de la suspensión de vehículos terrestres, así como una 
introducción a los requisitos normativos que le son de aplicación. 

Se ha dado un planteamiento progresivo de los conceptos explicados para 
facilitar el aprendizaje de la materia. 

Los modelos matemáticos se han recopilado de diferentes fuentes.  

Sin más, agradezco al lector su interés mostrado por la publicación. 

Santiago 
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